
 

ロボットプログラミング教室（応用編①センサー） １０月４日（土） 

走行ロボットに、超音波センサーとジャイロセンサーを搭載。これで、障害

物を感知したり、機体の回転角度を検出したりすることが可能に！「壁の

何センチ手前で停めたらいいかな？」「ここで９０度左旋回させてみようよ」

子どもたちは、プログラミング作成を頑張ってゴールを目指しました。 


